: = INSTYTUT TECHNOLOGI ELEKTRONOWEJ

PROGRAMOWALNY KOMUNIKACYJNY “ |
UKLAD WEJBCIA/WYJSCIA MCY 7851N

CHARAKTERYSTYKA UKLADU

- MCY 7851 jest uniwersalnym szeregowym ukiadem interfejsu komu-
nikacyJjnego, przeznaczonym do asynchronicznego i synchroniczne-
go przesylania informacJi w standardzie. znakowym, Dostosowany
Jest do wspélpracy z uktadami systemu mikroprocesorowego opar-

, tego na Jednostce centralnej MCY 7880, Jednoczesnie moze praco=-
waé jako nadajnik i odbiornik zmieniajgc slowa réwnolegte na
sze.egowe 1 odwrotnie. :

UkXad MCY 7851 zrealizowany Jjest w technologii NMOS z bramkg
krzemowa., Poziomy logiczne sygnatéw weJsciowych i wyjsciowych
umozliwiajg bezposrednig wspélprace z uktadami TTL.
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Rys.1; Wymiary obudowy MCY 7851N
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Uktad ma nastepujgce cechy charakterystyczne:

-

moz2liwosé przesylania znakéw o dtugosci od 5 do 8 bitdw;
czgstotliwosé przesytania informacji:

w trybie synchronicznym:0 do 56 kbodéw,

w trybie asynchronicznym:0 do 9,6 ktodéw;

w trybie synchronicznym:

- mozliwodé& synchronizacji zewnetrznej /za pomoéq wejscia
scerujgcego/ lub wewnetrzneJ /za pomocg znakéw synchro-
nizecji/,

W irybie asynchronicznyms

- mozliwos¢ przesylania znakéw z czestotliwos$cig 1,16
lub 64 razy mniejszq od czgstotliwosci zegara,

- automatyczne wytwarzanie znaku przerwy /ang. break
character/,

- mo2liwosé pracy z 1; 1,5 lub 2 bitami stopu,

- detekcja‘blqdnego bitu startu podczas odbioru
informacji,

praca w trybie duplex z podwéjnym buforowaniem;
wykrywanie i sygnalizacja biedéw:

- parzystoéci,
- formatu,
- straty znaku,

oémiobitowy bufor we/wy do polgczenia uktradu z szyng syste-
mowg mikroprocesora MCY 7880,

mozliwosé kontroli stanu ukiadu za pomocg odczytu sitowa sta-
tusu,

zespSt wejsé 1 wyjsé przeznaczonych do bezposredniego ste-

- rowania urzgdzeniem zewnetrznym /modemem/.
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BUDOWA UKLADU I OPIS WYPROWADZEN

Uktad montowany Jest w cbudowie 28-wyprowadzeniowej. Opis wy-
~~-wadzeni podany Jest na rys.2. Poszczegélne wyprowadzenia
speiniaja funkcje: '
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D2 | g ) 28k DY
D3 o] 2 271 s DO
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Rys.2. Uktad i opis wyprowadzen
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- sygnal wyboru ukladu., Stun wysoki wejscia CS powodu-
Je zablokowanie zapisu i odczytu informacji z bufo-
ra szyny danych i ustawienie Jjego wyjéé w stanie
wysckieJ impedancji; '

CLK/WE/ = sygnal zegara systemowego /zwykle faza @2 zegara
uktadu UCY 74Sh24/. Czestotliwoéé musi byé co naj-
mnie)j 30 razy wigksza niz czqsfotliwoéé zegardévw
nadajnika i odbiornika dla pracy synchroniczneJ
i 4,5 razy wigksza dla pracy asynchronicznej;

RESET/WE/ = sygnal sprowadzania ukladu do stanu poczgtkowego.

Zablokowane zostajé rejestry nadajnika i odbiorni-

ka /ich zawarto$é Jest zachowana/, nie ulega zmia-

nie zawartos$é bufora we/wy, wyjscia zostajq usta-‘

wiane w stany: TxE = 1, TxRDY = O, RXRDY = 0, DIR = O,

RTS = 1.




RD/WE/

WR/WE/

C/D/WE/

RODZAJE PRZFSLAN INFORMACJI PO SZYNIE DANYCH W FUNKCJI SYGNALDW’

-l -

Minimalny czas trwania sygnalu RESET = 1 wynosi
6 okreséw zegara CLK /6 tGY/' Z chwilg zmiany .
stanu wejScia RESET na O staje si¢ mozliwe roz-
poczecie pracy ukiadu;

sygnat odczytu informacji z ukltadu interfejsu do
Jednostki centralnej. Stan niski na tym weJjsciu
powoduje odczyt zawartosci bufora wyJjsciowego
szyny danych lub slowa statusuj

sygnal zapisu informacji z jednostki centralnej.
Stan niski powoduje zapis do bufora wejéciowego .
instrukcji rodzaju pracy, instrukcji sterujgcej,
znakdéw synchronizacji,bgdé danych;

sygnal wyboru rodzaju przesytanej informacji -

sterowanie/dane. Sygnal ten stuzy do okreSlenia,
Jakiego rodzaju informccja jest zapisywana do
uktadu /instrukcje rodzaju pracy i sterujgca, czy -

~ dane przeznacione do nadawania/, lub tez Jakiego

rodzaju informacja przesyzana Jest do Jednostki
centralnej /status czy dane/. Stan niski na wejsciu
powoduje wybér transmisji danych,

STERUJACYCH
STANY WEJSU STERUJACYCH ; ' ;
n e — e — Rodza]j przesiania
c/D RD WR S :
0 0 1 o 7851 = szyna danych
0 1 0 0 szyna danych = 7851
1 o 1 0 status => szyna danych
1 1 o 0 szyna danych = sterowanie
X 1 1 0] szyna danych => stan wysokiej
impedancji
X X X 1 szyna danych = stan wysokieJ
impedancji

2/

3/

4




TxDY/WY/ -

P

sygnat cotowndci hadajnikw do odebrania zi.:

z Jednoustki centralnej. Sten wysoki psjqwja sie
w pr@gpﬁdku,_gdy zaprogramowano rodzag pracy
/i zapisano znaki synchronizacji/ oraz iutnieje
zezwolenie na rozpoczgcie nadawania. Zapis pief-
wszego znaku danych vaGdu e wygaszenie sywnaiu
TxRDY na czas. potrzebny na przapisanio znaku do

- rejestru nadajnika, po czym nastepuje p@wxot do

SYNDET/WE/WY/ -

stanu wysokiego. Umozliwia to zapis kolejnego
znaku, przed zakorczeniem nadawania zapisanego
uprzednio /podwéjne. buforcwanie/. W przypadku, -
gdy bufor wejsciowy jest zapelniany i trwa na=~
dawanie uprzednio zapisanego znaku wyjscia,
TxRDY pozostaje w stanie niskim, az do clwili

zakericzenla nadawania pieswszego znaku. OpéZ-

nienie zmlany sygnalu TxRDY wzglqdem srodka
bitu informacji wynosi- maksymalnle 16 okreséw
zegara systemowego CLK; e 7
wyprowadzenie to speinia podczas. pracy synchro=-
nicznej funkcje dwojakiego rodzaju: moze byé
uzyte jako wyjscie lub Jako WQJécie.vPodczas‘
pracy z synchronizacja wewngtrzng na wyJjsciu
SYNDET pojawia ¢lie stan wysoki w momencie uzy-
skania synchronizacji wewngtrzne] - wykrydia '
przez komparator zgodnesci Znaku_/znakéw/ syn-
chronizacji. Zmiana stanu wyj$cia SYNDET na
wysoki zachodzi w $rodku ostatniego'bitu'Znﬁku:
synchronizacji /drugiego dla pracy z dwoma zZna=-
kami synchronizacji/. Podczas pracy asynchroni-
cznej wyjscie SYNDET pozostaje w stanie niskim.
Pudczas pracy z synchronizacjq zewnqtrznq wejs-
cie SYINDET sXuzy do podawania sygnalu synchro-A.

'ni¢u33cevo pracg cdbiornika. Podanie stanu wy-

%1egn na wejdcie SYNDET na co ndguniej 1 ckres

ezara odbiornika RxC powoduje zsynchronizcewanie

- odbiornika /rozpoczecie skladania znakéw/;
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DO-B7/WE/WY/~ Qwukierunkowa, tréjstanowa szyna danych stuzjca
LR ‘do taczenia interfejsu z Jednostkg gentralng
MCY 7880. Przesylane 84 po niej ddne z/do_ukladu
vraz kody instrukcji rodzaju pracy i instrukcji
sterujacej, znaki synchronizacji oraz siowo sta-
e %) tusug; : |
RxC=/WE/ - wejicie zegara odbiornika /kontroli czgstotliwos-
- ci odbioru/. Podczas pracy synchroniczne) i asyn-
chronicznej z mnoznikiem 41 x /izosynchronicznej/
czgstotliwosé zegara RxC jest réwna czestotliyos-
ci odbioru informacji. Podczas pracy asynchronicz-
nej czestotliwoéé zegara RxC Jest wielokrotnoscig
czestotliwosci przesylania informacji i moze byé
16, badZ 64 razy od niej wieksza. Stan wejscia
RxD prébkowany Jest narastajgcym zboczem zegara
RxC; _ ,
RxRDY/WY/ - sygnat gotowosci odbiornikd do przestania odebra-
: nego znaku do jednostki centralnej. Na wyJjsciu
tym pojawia sig stan wysoki w momencie odebrania
znaku przez uktad odbiornika pod warunkiem, ze
bit RxE instrukcji sterujgcej ma wartosé 1 /zez=-
wolenie na odbiér/. Wyyécie RxRDY pozostaje w
stanie niskim gdy zakazany Jjest odbidér danych,
“lub po rozpoczgciu czytania znaku przez Jjednostke
centralng /wejécie RD w stanie niskim/. Stan wyj-
Scia RxRDY moze byé réwniez testowany programowo
podczas odczytu siowa statusuj
RxD/WE/ - wejScie szeregowe danychj
TEE/WE/“) - sygnat zegara nadajnika /kontroli cze¢stotliwosci
nadawania/. Podczas pracy synchroniczne] i asyn-
chronicznej z mno2nikiem 1 x /pracy izesynchro-
nicznej/ czestotliwos$é zegara T§§'Jest réwna
czestotliwosci nadawania informacji.

e

*}
W wielu zastosowaniach istnieje moz2liwo$é bgdZ potrzeba po-
davania na wejécia RxC i TxC tego samego przebiegu taktujg-
ce%o; wejscia te mogg byé wiec w tych przypadkach zwarte ze
sobg.

e o
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-~ Podezas pracy asynchroniczne] czestotlivoil zegars
TxC Jjast wielokrotnoscig czestotliwodcl nadowania
informacji i moze byé 16 lub 64 razy wighksza.

Dane pmdawane sq na. wyjéciu TxD Z Op au rjacym zboczem

‘zegara TXC '}

TxE/WY/ -~ sygnak opréinienia nadajnika. wygécia to siuzy ‘o as
| ; sygnalizacji Jednostce centralnej opréznieriia rejes-

tru nadajnika i braku kolejnego znaku do przesiania
: ~/dodatkowy znak moze byé przechowywany w rejestrze.

e : wejSciowym buforu WE/WY/. Sygnal ten przyjuuje war-

tosé 1 w przypadkach:

- gdy nie Jest zapisywany kolejny znak z J?dﬁ@otxi
centralnej, w momencie /érodku bitu/ nadavania
ostatniego bitu informacji wyprowadzoneJ z re*a-
stru nadajnika,

- podczas pracy synchronicznej w momencie wysylania

~ ostatniego bitu synchronizacji /v Jego Srodku/,
gdy w rejestrze wejSciowym bufora WE/@Y brak da-
nych. W tym przypadku sygnat trwa do korica bitu,
pé czym Jest automatycznie _erowany pop.zez zala-

dowanie kolejnego znaku synchronizscji. Sygnak .
TxE zerowany Jest w momencie zapisu do bufora wej-
$ciowego znaku, Dodatkowo stan niski wymuszony
Jest, gdy w rejestrze wejsciowym zapisano kolejny

* znak przed zukoriczeniem nadawania poprzedniego. W
tym drugim przypadku sygnal TxE nie moze przyjaé
.wartoédi 1 az do momentu zakoriczenia nadawania obu
znakdw,

~ TxD/WE/ ~ wejécie szeregowe danych.

STER('}’-.*I‘ANIE Monémzav |

Uklad ICV 7851 ma zespdl wejsé 1 wyJsé, ktére moga byé uzyte
do polac&enia z modemem, 1ub uykorzystane do innych celdw
/sygnaly te realizujq funkcje‘zgodnievz normg RS~232C/.
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